DANGER PROTOKOL

AUTONOM MOBIL ROBOTOK TUZ- ES VESZHELYZETBEN

Az elsé eladott rendszer installalas alatt van az
egyik nagy autdipari cégnél, a DENSO-nal.

A Danger Protokol 1.0 szoftver lehetévé teszi a
mobil szallité robotok vészhelyzeti folyamatokhoz
torténd illesztését. Ezzel 1ényegesen hatékonyabba
teszi az operatori és vezetdi munkat, egyszer(siti
az informéaciéaramlast, nagymértékben hozzajarul
az emberi élet és anyagi javak megdvasahoz
vészhelyzet esetén.

A DENSO autdipari cégnél hat mobilrobot munka-
szervezését seqiti a szoftver, amely egyszer{siti

a robotok napi és heti feladatainak utemezését.
Vészhelyzet esetén alkalmassa teszi a robotokat a
meglévé vészhelyzeti protokollokkal torténd tizemi
szint egyuttmikodésre.
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Tlz- és vészhelyzeti esetek minden tizemben
eléfordulhatnak. Ezeket szigort munkavédel-

mi eléirasok szabdalyozzak, ahol a cél az emberi
élet megvédése, a veszélyes helyzetek kezelése,
a menekulés segitése, az anyagi javak megdvasa.
Ilyenkor a robotokat is iranyitani kell, hogy azok
ne zarjak el a menekulési Gtvonalakat, ne akada-
lyozzak a mentési miiveleteket, ne mikodjenek
tovabb, ha sérult ember tartézkodik korulottuk.

Autoném Mobil Robotok (AMR) iranyitasa tliz-
és vészhelyzeti esetekben EasyConnect Danger
Protocol 1.0 szoftverrel
Tlz- és vészhelyzeti esetek minden, embereket és
gépeket alkalmazé munkahelyen elé6fordulhatnak.
Ezeket az eseteket és az ezekre vald felkészulést
szigort munkavédelmi eléirasok szabalyozzak, ahol
minden esetben a cél az emberi élet és az anyagi
javak megvédése, a veszélyes helyzetek kezelése,
a menekulés segitése. Az ilyen tlz- és vészhelyzeti
esetekben a robotokat is iranyitani kell, hogy azok ne
zarjak el a menekulési Gtvonalakat, ne akadalyozzak
a mentési miveleteket, illetve ne mikodjenek
tovabb, ha sérult ember tartézkodik korulottuk.
Ezt a témakort fedi le az EasyConnect Danger Proto-
col 1.0 termékunk, amely a kovetkezo funkcidkkal
rendelkezik:
robotok irdnyitasa tliz- és vészhelyzeti esetekben,
tliz- vagy vészjelzés aktivalasa a felhasznaldi
feltleten,
tliz- vagy vészjelzés aktivalasa a tlizjelzd
rendszertél kapott tizenet alapjan,

veszélyzéndk és nem megallithatd zénak
alkalmazasa,

z6ndk definidlasa egy térképes zénaszerkesztd
segitségével, amely a robotrendszer térképét
hasznalja.

VESZELYZONARK ES NEM MEGALLITHATO
ZONAR ALKALMAZASA

Ahhoz, hogy a menekiilési Gtvonalakat, tizzard
ajtékat szabadon hagyjuk, nem lehet megengedni,
hogy egy robot a kritikus tertleten miikodjon. Ezt
olyan logikaval érjuk el, hogy a kritikus pontok koré
veszélyzénakat definidlunk, a veszélyzénakon belul
pedig nem megallithaté zénakat. A robot egy ve-
szélyzénaba kerulve azonnal megallitasra kertl,
mig ha egy nem megallithaté zénaban tartézkodik,
a rendszer folyamatosan felugyeli azt is, hogy ne
keruljon megallitasra. Amint a nem megallithaté
zénat a robot elhagyja, a robot megallitasra kertl a
nem megallithatd zonat korulvevd veszélyzoénaban.
Ezt a két viselkedést alkalmazva elérhetjuk, hogy
kritikus pontokhoz ne keruljenek kozel robotok,
illetve, ha tliz- vagy vészjelzés pillanatdban kritikus
ponton tartézkodik, akkor hagyja el azt.

A tliz- és vészhelyzeti eseteket kulon kezeljuk. Tlzjel-
zés esetén, ha a robot nem érintkezik zénaval, a m{-
kodésébe nem avatkozunk be, vészjelzés esetén pedig
- ha nem érintkezik zénaval — a robotot megallitjuk
mindaddig, amig a vészjelzés meg nem sz{inik.
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